CHCNAV GERD SO

Vsestranny GNSS prijimac Visual-LiDAR
s konzistentnou presnostou pri prekazkach
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» TERAZ MOZETE VERIT KAZDEMWRIESENIU FIX!

ViLi i100 je vlajkova lod spolo¢nosti CHCNAV v oblasti vizualnych
LiDAR GNSS RTK prijimacov novej generdcie pre vysokopresné mer-
anie . Vdaka pokrocilému filtrovaniu signalu GNSS satelitu, fuzii
viacerych senzorov, algoritmom SFix 2.0 a integrovanému
Vi-LiDARu zarucuje konzistentnu presnost na trovni centimetrov.

ViLi i100 je navrhnuty pre komplexné prostredia a umoznuje presny
zber udajov v réznych terénoch, vdaka ¢comu moézu pouzivatelia
pracovat spolahlivo aj mimo tradi¢nych limitov GNSS.

» ISTOTA A KONSTANTNA PRESNOST PRI PREKAZKACH

- o b R % 3 x lepSie, automatické filtrovanie viacerych ciest
‘_'/- = M “© LiDAR fusion novej generacie s rychlostou 860 000 bodov za sekundu presne
- 1 [ zachytava 3D priestorové tudaje o okolitych budovéch v prostrediach s rusenim

GNSS, zatial ¢o analyza drahy satelitu v redlnom case automaticky filtruje
signaly ovplyvnené chybami viacndsobného odrazu spésobenymi prekazkami
alebo odrazmi.

<5 cm Absolutna presnost

Zabezpecte stabilné polohovanie bez skokov s konzistentnou absolutnou
presnostou 5 cm, a to aj v Uzkych ulickach, hustych lesoch alebo v blizkosti
vyskovych budov.

Total Station & ViLiil00 @&
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5 cm /20 m v oblastiach bez pokrytia GNSS Total Station® ViLii100 ®

Vylep3eny motor SFix 2.0 zabezpecuje presnost 5cm v rdmci20majv  Nie je potrebné prepinat na totalnu stanicu, ponuka skuto¢ny zazitok
oblastiach bez pokrytia GNSS, pricom vyuziva 3D laserové udajes  ,GNSS kdekolvek *“, dokonca aj pod okapmi, viaduktmi alebo na hus-
rychlostou 860 000 bodov za sekundu a uhlové obmedzenia zalozené  tych staveniskach.

na SLAM na rekonstrukciu presného polohovania bez satelitov.

» VYPOCET KUBATURY Z MRACNA BODOV
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99,98 % presnost Kubatura v redlnom case Bezkontaktné meranie

Vysoko presné skenovanie LiDAR a inteli-  Staci naskenovat, definovat hranice a ziskat Nie je potrebny Ziadny kontakt s povrchom,
gentnd aplikacia LandStar filtruju Sum a okamzité vysledky zemnych prac priamo na ¢o spaja presnost, efektivnost a bezpecnost v
umoznuju vypocty objemu vykopu/nasypu v mieste. jednom pracovnom postupe.

redlnom ¢ase priamo na mieste.



» Klucové funkcie

Spolahlivé a konzistentna presnost pri prekdzkach. Raz spravne, vzdy spravne.

SFix 2.0: Spolahliva presnost 5 cm v rdmci 20 m v oblastiach bez pokrytia GNSS.

Vi-LiDAR: Vyfotte, zachytte body na meranie, bez potreby mierit alebo zostat Gplne nehybny.

&
{@\ Vypocet zkubattry zemnych prac v redlnom ¢ase pomocou 3D mracna bodov: presny, rychly a bezpecny.
©

Vsetko v jednom - vlajkova lod' medzi GNSS prijimacmi so vsetkymi beznymi funkciami.
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» Bezkontaktné meranie Vi-LiDAR
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Davkové zachytavanie bodov,
zbohom chveniu rak 8 MP Telephoto Camera @ 15 m

Vi-LiDAR zachyti jednu fotografiu a okamzite extrahuje viacero Poskytuje jasny obraz na vzdialenost 15 m s presnostou 5 cm, ¢im
3D suradnic, bez potreby zameriavania, stabilizacie alebo zabezpecuje efektivny zber tdajov v zloZitych prostrediach a tazko
vyrovnavania meracieho tyce. Eliminuje trasenie ruk, znizuje dostupnych oblastiach.

pocet ludskych chyb a poskytuje rychlejsie a spolahlivejsie

vysledky z bezpecnej vzdialenosti.

» VSETKO V JEDNOM VLAJKOVY GNSS PRIJIMAC

 Radio Base-rover I NTRIP_L PPP J
T VSetko v jednom, podpora plného reZimu

R 1T j s Vsetky bezné funkcie RTK a funkcie novej generacie v jednom kompa-
ktnom zariadeni, kompatibilnom s LandStar, s NTRIP, UHF a PPP pre
roznorodé lokality.

+50 % efektivnost

Dvojité kamery pre vizuadlne zameriavanie CAD+AR urychluju
pracovné postupy az o 50 %.
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Vypocet kubatury zemnych prac Bezkontaktné meranie

Oblasti s rusenim signélu GNSS Oblasti bez signélu GNSS



TECHNICKE SPECIFIKACIE

» Vykonnost GNSS™"

Kanaly 1408 kanélov s iStar2.0
GPS L1C/A, L1C, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS G1,G2,G3

Galileo E1, E5a, E5b, E6*

BeiDou B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b
QZSsS L1C/A, L1C, L2C, L5
NavIC/ IRNSS L5*

SBAS L1C/A*

» Presnost GNSS?

Horizontélna: 8 mm + 1 ppm RMS
Vertikdlna: 15 mm + 1 ppm RMS
Cas inicializacie: <10 s
Spolahlivost inicializacie: >99.9%

Real time kinematic (RTK)

Post-processing Horizontélna: 3 mm + 1 ppm RMS
kinematic (PPK) Vertikdlna: 5 mm + 1 ppm RMS

PPP Podporuje B2b-PPP, E6B-HAS
H:10cm | V:20 cm

H:2.5mm + 0.1 ppm RMS

Presné statické meranie V: 3.5 mm + 0.4 ppm RMS

Statické a rychle statické  H: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
meranie V:5 mm + 0.5 ppm RMS

V kéde, diferencialne H: 0.4 m RMS | V: 0.8 m RMS

Autonomne H: 1.5 m RMS | V: 2.5 m RMS

S GNSS signdlom: +3 cm (20)

Bez GNSS signalu: +5 cm (20)

@20 m radius

Podporuje plynult inicializaciu SFix,
kompenzéciu néklonu 0-360°

SFix meranie®

Vizualne meranie, viacero bodov
na jeden zéber, dosah az20 m

S signdlom GNSS: typickd presnost
5 cm@15m

Bez signdlu GNSS: napéjané SFix,

Vi-LiDAR meranie

spolahlivé vo vietkych scendroch s prekdzkami

Frekvencia IMU 200 Hz, AUTO-IMU

Rozsah naklonu 0-60°

RTK s kompenzaciou IMU 8 mm + 0.3 mm/° vychylenie az do 30°
» LiDAR

Rozsah 30 m @ 10% odrazivost

70 m @ 80% odrazivost

Zorné pole H: 360°| V: 90°

Eye - Safety Class Class 1 (IEC60825 - 1:2014)

Frekvencia bodov 860 544 bodov/sekunda (rezim jedného echa)

Pocet riadkov 96

» Vi-LiDAR Kamera

FOV 8 MP HD telephoto

Clona F/2.2

Zorné pole 77.5°(H)* 48.8°(V)

Rozsah merania 5-20m

Funkcie Bezkontaktné meranie Vi-LiDAR,

vizudlna navigacia AR

» Farebna kamera

RozliSenie Dva fotoaparaty s rozlisenim 2 MP
Zorné pole Kombinované zorné pole dvoch kamier 130° (H) x 46° (V)
Funkcie Sirokouhlé farbenie, bodovy mrak v pravych farbach

» Spodna kamera

RozliSenie 2 MP
Zorné pole 90°
Funkcie

Vizuélne vytycovanie AR

GERA SO

» Environmentalne charakteristiky
Prevadzkova teplota -20°C to +55°C

Skladovacia teplota -40°C to +75°C

Krytie proti vniknutiu IP67“ (podla IEC 60529)

Ochrana proti narazom K08

» Hardvér

Velkost (D x $ x V) 208 mm x 162.0 mm X 95.5 mm
Hmotnost 1.39kg

Ochrana LiDAR Standardny ochranny kryt
Predny panel 2 LED diddy, 1 fyzické tlacidlo
» Elektrické

Batéria 7.2V/ 9900mAh/ 71.28Wh

SFix / Vi-LiDAR / Point Cloud Scan: ~15W
UHF/ 4G RTK Rover: ~4W

Prevadzkova doba na sFix/Vi-LiDAR/ Point Cloud Scan: a2 5h
internd batériu ® UHF/4G RTK Rover: standardne 22h
Podporuje rychle nabijanie PD az do 30 W,
pIné nabitie za 5 hodin

Spotreba energie

Rychle nabijanie

» Komunikacia

Wi-Fi IEEE 802.11g
IEEE 802.11ac VHT80 CH42 & 155

5.0 &4.2 +EDR, spatne kompatibilny
Iba $tandardny interny Rx: 410 - 470 MHz
Protokol: CHC, Transparent, TT450

64 GB interna (az 1 hodina skenovania na mieste),
rozsiritelnd na 1 TB

1 x port USB v3.0 typu C (stahovanie dat)
1 x port UHF antény (SMA samec)

RTCM 2.x / 3.x, CMR input/output

HCN, RINEX 2.11/3.02

NMEA 0183 output, NTRIP client

Vystup bodového mraku LAS bez nasledného
spracovania s GEO stradnicami

Bluetooth®

Vstavané UHF radio

Pamat

Porty

Formaty udajov

» DodrZiavanie zakonov a predpisov

RE Directive 2014/53/EU, IEC 62133-2:2017,

EN 18031-1/-2: 2024, |[EC 62368-1:2014,
Medzinarodné normy |EC 60825-1-2014,

FCC Rules and Regulations Part 15,

Radio Equipment in JAPAN,

UN Manual Section 38.3

W CEFE A

*Specifications are subject to change without notice.

(1) Vsulade s normami, ale v zavislosti od dostupnosti definicie komercnej sluzby Galileo, QZSS a IRNSS.
Galileo E6, Galileo E6 High Accuracy Service (HAS), IRNSS L5 a SBAS L1C/A budu zabezpecené
prostrednictvom buducej aktualizacie firmvéru.

(2) Presnost a spolahlivost sa urcuju pod volnou oblohou, bez viaccestného Sirenia, s optimalnou
geometriou GNSS a atmosférickymi podmienkami. Vykon predpokladd minimalne 5 satelitov,
dodrziavanie odporucanych vieobecnych postupov GPS. Presnost PPP zavisi od regiénu, prostredia a
Casu konvergencie. Vysoko presna statika vyzaduje minimalne 24 hodin dlhodobého pozorovania a
presné efemeridy.

(3) Nad 20 m sa chyba zvysuje o ~3 cm na kazdych dalsich 10 m.

(4) Odolné voci striekajicej vode, vode a prachu a testované v kontrolovanych laboratérnych
podmienkach s krytim IP67 podla normy IEC 60529.

(5) Vydrz batérie zavisi od prevadzkovej teploty, prostredia a pracovného rezimu.

Vietky vyssie uvedené testovacie hodnoty pochadzaju z internych laboratérii CHC Navigation za
typickych podmienok. Skutocné vysledky sa mozu lisit v zavislosti od produktu, verzii softvéru,
pouzivania a faktorov prostredia.
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