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VYSOKOVYKONNY GNSS
LASER & KAMERA

SILA NA VRCHOLE

Laserovy IMU GNSS i85 je kompaktny prijima¢ s hmotnostou 800 g uréeny pre naroé¢né
terénne prace. Je vybaveny 1408-kanalovym c¢ipom GNSS a procesorom CHCNAV iStar2.0,
vdaka ¢omu poskytuje konzistentny vykon RTK aj v naroénych podmienkach. Pokrocilé
modelovanie ionosféry udrzuje spolahlivost fixacie aj v obdobiach zvySenej sinecnej aktivity.

Vstavany laserovy modul umoziiuje rychle a presné snimanie 3D bodov cez prekazky alebo v tazko dostupnych
oblastiach. Funkcia AUTO-IMU eliminuje manualne centrovanie a umoznuje okamzité merania s kompenzaciou naklonu.

S vydrzou batérie az 21 hodin a funkciami, ako je navigacia AR a vizudlne vytyCovanie, je model i85 navrhnuty pre

efektivnost pri vSetkych geodetickych ulohach.

SVETOVY LIDER V OBLASTI

Trusted Precision, Built for the Field

Vybaveny multi-konstelaciou, multi-frekvenénym
GNSS ¢ipom CHCNAV a patentovanou
technologiou StellaFusion™ 4.0, i85 poskytuje
konzistentné, ultrapresné polohovanie aj v
Zlozitych prostrediach. Je vybaveny vylepsenym
IMU, ktory optimalizuje presnost smeru, ¢o
umoznuje laserové merania s presnostou 2 cm na
5 ma 3 cm na 10 m*. Jeho vystuzeny kovovy ram
a integrovana konstrukcia typu ,vSetko v jednom*
zabezpeduju stabilné vyrovnanie laserového
senzora. Synchronizacia viacerych senzorov
znizuje latenciu a zvysSuje presnost vypoctov.
Integrovany teplotny senzor prispésobuje meracie
algoritmy v reakcii na zmeny prostredia, zatial' ¢o
inteligentné riadenie zosilnenia sa prispdsobuje
podmienkam osvetlenia a signalu, aby zabezpecilo
konzistentny vykon laserového merania.

*Vykonové vysledky vychadzaju z testov
laboratéria CHCNAV. Skutoéné vysledky sa mozu

INTELIGENTNE
AUTOMATICKE OSTRENIE

Mierte a merajte okamzite

Vysoko vykonny integrovany procesor modelu
i85 zabezpecuje spracovanie obrazu v realnom
Case a zarucuje jasny obraz s mimoriadne nizkou
latenciou. Automaticky upravuje zaostrenie a
priblizenie na zaklade spravania pouzivatela a po
kratkom zamiereni pomaha zariadenie zachytit
bodové udaje bez potreby manualneho zadavania.
Inteligentna funkcia automatického zaostrovania
zefektiviiuje prevadzku a minimalizuje
manipulaciu, ¢im umozriuje vysSiu produktivitu.

CHCNAV - i85

JASNY ZELENY LASER

Optimal visibility on all surfaces

Model i85 je vybaveny priemyselnym zelenym
laserom, ktory si zachovava vysoku viditelnost
na Sirokej Skale povrchov. Laser je odolny voci
urovni okolitého osvetlenia az do 50 000 luxov, ¢o
je porovnatelné s priamym poludnajSim sine€nym
Ziarenim, a zostava jasne viditelny, o umoznuje
presné zameriavanie aj za jasnych vonkajsich

S AYALIENY IR
Ziadne nejasné ciele

Kamera s vysokym rozliSenim 8MP ponuka
model i85 presné vizualne cielenie na velké
vzdialenosti. Integrovany fotoaparat funguje ako
dalekohlad, ktory udrziava vzdialené ciele ostré
a jasne zretelné aj pri priblizeni. Pouzivatelia
mozu s istotou zamerat a zachytit cielové
body bez rusivého vizualneho skreslenia alebo
rozmazanych obrazov.

LASEROVE MERANIE S
ROZSIRENYM DOSAHOM

Viac ako 50 % zvysSenie efektivnosti zberu
udajov

i85 prekonava obmedzenia signalu GNSS v
prostrediach s prekazkami, ako je husté listie
alebo vysoké stavby, vdaka hybridnému rieSeniu
GNSS a laserovému meraniu vzdialenosti. Jeho
integrovany vysoko presny laser umozruje
presné zbieranie udajov v oblastiach, ktoré su
fyzicky tazko pristupné alebo nebezpecné.
Efektivita ziskavania udajov sa zlepsSuje o viac
ako 50 %, €im sa Cas zberu skracuje z minut na
sekundy. Ci uz meraju cez rieky, za bariérami
alebo v blizkosti nebezpelnych zén, geodeti
moZu zbierat Udaje na dialku bez priameho
vystavenia sa riziku. Model i85 umozruje
bezpecné, efektivhe a presné meranie aj v
tych najnaroénejSich terénnych podmienkach.
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LASEROVE MERANIE

Presné meranie predtym
nedostupnych bodov.
Laserovy modul pre 3D snimanie
suradnic v geodetickej kvalite.
Jasny zeleny laser s
automatickym zaostrovanim.

EXTREMNY VYKON
GNSS

Hybridny GNSS modul CHCNAV
iStar 2.0 s technoldgiou
StellaFusion™ 4.0
1408 kanalov a integrovany
procesor SoC 96 % spolahlivost
ur¢ovania polohy s 20 % zlepSenim
kvality udajov

VIZUALNA NAVIGACIA
A VYTYCOVANIE

Fuzia senzorov GNSS, IMU, VISUAL
Poharané procesorom 1,5 GHz
Adaptivne Wi-Fi (5,8 GHz)
Technologia VPT™ (Virtual Pole Tip)

AUTO-IMU

200 Hz AUTO-IMU bez manualinej
inicializacie
Automatickd kompenzacia naklonu
Udrzovana presnost’ 3 cm v rozsahu

naklonu 60°
Znizenie ¢asu straveného v teréne
az 0 30%
CHCNAV - i85



TECHNICKE SPECIFIKACIE

Vykonnost’' GNSS

Kanaly 1408 kanalov s iStar2.0

GPS L1C/A, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS L1, L2, L3*

Galileo E1, E5a, E5b, E6*

BeiDou B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b*
QZSs L1C/A, L1C, L2C, L5

NavIC/ IRNSS L5

SBAS L1, L5*

Presnost’ GNSS @

Horizontalna: 8 mm + 1 ppm RMS
Vertikalna: 15 mm + 1 ppm RMS
Cas inicializacie: <10 s
Spolahlivost inicializacie: >99.9%
Horizontalna: 3 mm + 1 ppm RMS
Vertikalna: 5 mm + 1 ppm RMS

Podporuje B2b-PPP, E6B-HAS
H: 10 cm | V: 20 cm

H: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS
V: 3.5 mm + 0.4 ppm RMS

Real time kinematic (RTK)

Post-processing
kinematic (PPK)

PPP

Vysoko presné statické meranie

S — . H:25mm+ 0.5 ppm RMS
Statické a rychle statické meranie V': 5 mm + 0.5 ppm RMS
V kéde, diferencialne H:04mRMS|V:0.8mRMS
Autonomne H:1.5mRMS|V:25mRMS
. . ) H:8 mm + 1 ppm RMS
Vizualne vytyCovanie V: 15 mm + 1 ppm RMS

2 cm v rozsahu 5 m

Vysoko presné laserové meranie
y P 3 cm v rozsahu 10m

3 cm v rozsahu 5 m
5 cm v rozsahu 10m
1 Hz, 5Hz and 10 Hz

Studeny Start: <45 s

Teply Start: <10 s
Reinicializacia: <1's

200 Hz, AUTO-IMU

0-60°

Dodatoc¢na horizontalna chyba:
<8 mm + 0,7 mm/°

vychylenie az do 30°

Environmentalne charakteristiky

Praca: -40°C to +65°C

Rychle laserové meranie

Frekvencia

Rychlost inicializacie ®

Frekvencia IMU
Rozsah naklonu

RTK s kompenzaciou naklonu

Teploty Skladovanie: -40°C to +85°C
Vihkost 100 %, nekondenzované

Uroveri ochrany IP68® (according to IEC 60529)
Pad Odolnost proti padu z vysky 2 m
Vibracie V stlade s normami ISO 9022-36-

08 a MIL-STD-810H

Zabranuje vnikaniu vodnej pary v
narocnych podmienkach

Vodotesna a priedusna
membrana

Spotreba energie Typicky 2.0 W

RTK Rover bez kamery: az 20 hodin,
Laserové meranie: az 16 hodin
Vizuélne vyty€ovanie: az 16 hodin
UHF Baza: az 12 hodin

Prevadzkova doba na
internd batériu ™

GERA SO

Rychle nabijanie PIné nabitie za 4,8 hodiny

Externy napajaci vstup 5V/2A

Hardvér
Velkost (D x S x V) ®133 mm x 85 mm
Hmotnost 800 g
Predny panel 4 LED diody, 2 fyzické tlacidla

IMU bez kalibracie pre
kompenzaciu naklonenia tyce.
Odolny voci magnetickym ruSeniam.

Snimac¢ naklonu

Laserovy senzor Class 3R, zeleny ©

Rozlisenie Dva fotoaparaty s rozlisenim 2 MP
a 8MP

Zorné pole 91°

Snimkova frekvencia videa 30fps @

Softvér LandStar, podpora VR

vizualnej navigacie, AR vizualne

vytyCovanie, laserové meranie.
Komunikacia

NFC pre parovanie dotykom

802.11 b/g/n/ac, 5.8 GHz & 2.4
GHz, rezim pristupového bodu

Funkcie

Bezdrétové pripojenie
Wi-Fi

Bluetooth® v 4.2, spatne kompatibilny

1 x port USB-C (externé napajanie,
stahovanie dat, aktualizacia firmvéru)
1 x port UHF antény (SMA samec)

Standard Intemal Tx/Rx: 410 - 470 MHz
Vysielaci vykon: 0.5 W, 1 W

Protokol: CHC, Transparent, TT450,
Satel

Rychlost prenosu: az 19200 bps
Dosah: Typicky 3 km, az 8 km za
optimalnych podmienok

RTCM 2.x, RTCM 3.x, CMR input /
output

HCN, RINEX 2.11, 3.02

NMEA 0183 output

NTRIP Client, NTRIP Caster

Pamat 8 GB vysokorychlostna pamat’

Dodrziavanie zakonov a predpisov

IEC 62133-2:2017+A1, IEC 62368-
1:2014, UN Manual Section 38.3,
1C:32467-A2045, IEC60825-1-2007

Porty

UHF radio

Formaty udajov

Medzinarodné normy

L CEFE A

(1) Kompatibilné, ale zavislé od dostupnosti komerénych sluzieb BDS ICD, GLONASS, Galileo, QZSS a
IRNSS. GLONASS L3, Galileo E6, Galileo E6 High Accuracy Service (HAS), BDS B2b a SBAS L5 budu
poskytované prostrednictvom buducej aktualizacie firmvéru.

(2) Presnost a spolahlivost st stanovené za podmienok otvoreného neba, bez viacnasobnych drah,
optimalnej geometrie GNSS a atmosférickych podmienok. Vykonnost predpoklada minimalne 5 satelitov,
dodrziavanie odpori¢anych vSeobecnych postupov GPS. Presnost PPP zavisi od regionu, prostredia
a Gasu konvergencie. Vysoko presnd statika vyzaduje minimalne 24 hodin dlhodobého pozorovania a
presné efemeridy.

(3) Technolégia VPT™ (Virtual Pole Tip) spolo¢nosti CHCNAV zabezpecuje presné zarovnanie
virtualneho konca tyce s Cervenym bodom, ktory predstavuje polohu vytyGovania v softvéri LandStar v
ramci prijatelnych tolerancii.

(4) Kompatibilita @ 10 Hz budu poskytnuté prostrednictvom buducej aktualizacie firmvéru.

(5) Typické pozorované hodnoty.

(6) Odolnost proti striekajucej vode, vode a prachu bola testovana v kontrolovanych laboratérnych
podmienkach s hodnotenim IP68 podla normy IEC 60529.

(7) Nabijatelna a vstavana litiova batéria 7,2 VV / 4900 mAh. Zivotnost batérie zavisi od prevadzkovej
teploty.

(8) Vyhnite sa priamemu kontaktu o¢i s lu¢om.

(9) Adaptivna snimkova frekvencia, skuto¢na snimkova frekvencia je ovplyvnena prostredim
bezdrétového pripojenia.
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