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SKVELY GNSS VYKON A
VIZUALNA SILA

i89 Visual IMU GNSS je kompaktny geodeticky nastroj vybaveny 1408-kanalovym GNSS modulom, ktory zvySuje
dostupnost RTK aj v naronych podmienkach. Jeho softvér CHCNAV iStar2.0 obsahuje pokrocilé algoritmy
modelovania ionosféry, ktoré dosahuju vysoku integritu a rychlost fixacie RTK, ¢o je obzvlast délezité na miestach s
intenzivnym slnec¢nym svetlom. Implementacia technolégie AUTO-IMU eliminuje potrebu manualnej inicializacie, ¢im
zefektiviiuje terénne operacie a zvySuje efektivitu. Okrem toho i89 ponuka pdsobivi vydrz batérie 16,5 hodiny a lahku
konstrukciu s hmotnostou 750 g, ¢o zaistuje optimalnu produktivitu pri réznych kazdodennych geodetickych ulohach.
Okrem funkcii GNSS je i89 vybaveny aj funkciami vizualneho geodetického prieskumu, ktoré poskytuju presnu
extrakciu 3D suradnic z realneho videa, ¢im zjednodu$uju merania na miestach s prekazkami signalu, obmedzenou
dostupnostou alebo bezpeénostnymi problémami. Kombinacia panoramatického rezimu snimania a integrovanej IMU
vyrazne zlepSuje presnost a efektivitu fotogrametrickych prieskumov. Okrem toho, integrované funkcie vizualnej
navigacie a vytyCovania v rozSirenej realite mézu znizit pracovnu zataz operatora o polovicu, bez ohladu na jeho
uroven skusenosti v teréne.

VIZUALNA EXCELENTNOST
PRIESAHU S VR

Presne zmerajte predtym nepristupné body

iSTAR2.0 A ZMIERNOVANIE
POSKODENIA IONOSFERY

Zlepsite mieru fixacie nad 96 % na miestach

s aktivnou sineénou energiou

GNSS i89 poskytuje bezkonkurenény vykon so svojimi
1408 kanalmi a integrovanym SoC pre Uplné sledovanie
satelitov. Robustné algoritmy zvySuju mieru fixacie o 15
% aj v naronych podmienkach. CHCNAYV iStar2.0 a
technologia potlacenia ionosférickej interferencie
poskytuju vynikajucu 96 % spofahlivd mieru fixacie,
idealnu pre oblasti s nizkou zemepisnou Sirkou a

Model i89 prinaSa do GNSS geodetickych metdd silu
optiky, ¢o umozrnuje presné meranie bodov, kde su
signaly obmedzené alebo je pristup tazky i
nebezpecny. Jeho prémiové kamery extrahuju 3D
suradnice geodetickej kvality z realneho videa, ¢im
ponukaju efektivitu a spolahlivost. Dynamicky
panoramaticky rezim snimania s 85 % prekrytim
zvySuje efektivitu o 60 % pre vynimoc¢nu presnost.

vysokou ionosférickou aktivitou. Jeho uUzkopasmova
technolégia zmiernenia viaccestného ruSenia zlepSuje
kvalitu udajov o 20 %, ¢im zabezpeduje presné merania

Integracia vysoko presnych udajov IMU do algoritmu
video fotogrametrie vyrazne zlepSuje vykon merania
bodov.

RTK, a jeho hybridny GNSS engine poskytuje
bezkonkurenénu presnost a spolahlivost.

VIZUALNA NAVIGACIA A
VYTYCOVANIE V AR

50 % uspora ¢asu pre menej skisenych operatorov

Vizualna navigacia a vytycovanie v rozsSirenej realite (AR)
pristroja i89 zjednodus$uju pracu v teréne a Setria az 50 %
Gasu aj tym najskusenejSim operatorom. Vdaka uzkej
integracii su systémy GNSS, IMU a vizualne systémy i89
10-krat spolahlivejSie ako Standardné GNSS systémy
zalozené na gyroskopoch. Procesor s frekvenciou 1,5

GHz umoziiuje bezproblémovli prevadzku s dvoma EFEKTiVNE 3D MODELOVANIE

kamerami, zatial ¢o adaptivnhe Wi-Fi s frekvenciou 5,8 B blé s 3D model : o likci
GHz zaistuje rychly prenos dat v rozSirenej realite. EZDICDICINOVE OCCOVANICIDICHOZNCIaDHRACIS

Technolégia Virtual Pole Tip™ (VPT™) umoznuje Algoritmy video fotogrametrie zariadenia i89
vizualizaciu bodov v redlnom Case nad navrhom CAD umoZiuju 3D modelovanie budov a fasad.
projektu. VsSestranné vytyCovanie v rozSirenej realite Efektivne umozfiuje faziu udajov z dronov a GNSS
podporuje Sirokd $kalu aplikacii vratane linearneho, CAD, RTK pre efektivne 3D modelovanie na velkych
hrani¢ného vytyCovania a dalSich. plochach, ¢im sa prekonavaju typické skreslenia

VYDRZ BATERIE 16,5 HODIN Sktam 1oho Kompatibiita saradenia 180 so. -
A DIZAJN IP68

Standardnym 3D modelovacim softvérom zaistuje
Predizena vydrz batérie, efektivna a odolna

TECHNOLOGIA AUTO-IMU

Efektivita a presnost’ pri kazdom merani

Vstavana, bezporuchova 200 Hz automaticka IMU
jednotka i89 eliminuje potrebu manualnej inicializacie
a poskytuje spofahlivé merania. Automaticka
kompenzacia naklonu ty€e zarucuje presnost do 3 cm
v rozsahu naklonu 60 stupriov, ¢im Setri az 30 %
€asu pri zachovani presnosti.

flexibilitu a pohodlie pre pouzivatelov.

Batéria s vysokou hustotou energie modelu 89
poskytuje az 16,5 hodiny prevadzky. Jeho inteligentné
rychle nabijanie s vykonom 18 W pre plné nabitie
batérie uz za 3 hodiny zvySuje efektivitu a dalej
predizuje vydrz batérie. Jeho kompakiny dizajn s
hmotnostou 750 g bez problémov zmesti GNSS, IMU a
dve kamery do prijimaca vdaka optimalnej integracii
kamery, ¢im sa znizuje objem a vySka. Ma krytie IP68 a
vydrzi pad z vysky 2 m.
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1. EXTREMNY VYKON GNSS 2. VIZUALNA NAVIGACIA A VYTYCOVANIE

CHCNAV iStar2.0, Spojenie GNSS, IMU a Visual, pokorocily
Hybridny GNSS systém, 1,5 GHz CPU,
1408-kanalovy a integrovany SoC, Adaptivne 5,8 GHz Wi-Fi,
96 % spolahliva miera fixacie, o 20 % zlepSena Unikatna technolégia VPT™ (Virtual Pole Tip)..

kvalita udajov.

3. VIZUALNE MERANIE 4. AUTO-IMU

Presné meranie predtym nedostupnych bodov, prémiové 200 Hz AUTO-IMU eliminuje manualnu
kamery pre 3D suradnice geodetickej kvality, dynamicky inicializaciu, automaticka kompenzacia sklonu tyce,
panoramaticky rezim zvysuje efektivitu o 60 %, miera presnost’ 3 cm v rozsahu sklonu 60°,
uspesnosti zachytenia bodov sa zvySila 0 15 %. Setri az 30 % Casu.

5. EFEKTIVNY A ODOL 6. 3D MODELING

Batéria s vysokou hustotou energie pre 16,5 hodiny prevadzky, Algoritmus video fotogrametrie
rychle nabijanie 18 W, pIné nabitie za 3 hodiny, Na modelovanie jednotlivych budov a fasad su potrebné iba
krytie IP68, odola padu z 2 m, data i89, data UAV + i89 RTK na modelovanie velkych pléch
kompaktny dizajn s hmotnostou 750 g integruje GNSS, IMU a bez skreslenia, kompatibilné so Standardnym 3D modelovacim
dualne kamery. softvérom.
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SPECIFIKACE

Kanaly 1408 kanaly s iStar2.0 L1C/A,
GPS L2C, L2P (Y), L5

GLONASS L1, L2, L3*

Galileo E1,E5a,E5b,E6*

BeiDou B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b*
QZSS L1C/A, L1C, L2C, L5

NavIC/ IRNSS L5

SBAS L1, L5*

GNSS Presnosti ?

Real time kinematic (RTK) H: 8 mm + 1 ppm RMS

V:15 mm + 1 ppm RMS

Cas inicializacie: <10 s
Spolahlivost inicializacie: >99.9%
H: 3 mm + 1 ppm RMS
V:5mm + 1 ppm RMS
Podporuje B2b-PPP, E6B-HAS
H: 10 cm | V: 20 cm

H: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS

V: 3.5 mm + 0.4 ppm RMS

H: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS

V: 5 mm + 0.5 ppm RMS

H: 0.4 mRMS | V: 0.8 m RMS

H:1.5 m RMS | V: 2.5 m RMS

H: 8 mm + 1 ppm RMS

V: 15 mm + 1 ppm RMS

Typicky 2~4 cm, rozsah 2~15 m
1Hz, 5Hz and 10 Hz

Cold Start: <45 s, Hot Start: <10 s
Opatovné ziskanie signalu: <1's
200 Hz, AUTO-IMU

0-60°

Dodato¢ny horizontalny sklon tyce

Post-processing
kinematic (PPK)

PPP

Vysoko presna
statika

Statika a rychla statika

Kodovy diferencial
Autonémny
Vizualne vyty&ovanie (3

Vizualne meranie

Rychlost’ uréovania polohy (4)
Cas na prvy fix(5)

Frekvencia aktualizacie IMU

Uhol naklonu
Kompenzécia naklonu RTK neistota typicky mensia ako 8 mm +
0,7 mm/° dolny sklon do 30°

Teplota Operacna: -40°C to +65°C
(-40°F to +149°F)
Skladova: -40°C to +85°C
(-40°F to +185°F)
Vihkost 100% bez kondenzacie
(6) y
Ochrana pred vniknutim IP68™ (podra IEC 60529)
Pad Prezije pad z dvoch metrov
Vibracie

V sulade s normou ISO 9022-36-08
a MIL-STD-810H

Vodeodolna a priedusna Zabrante vniknutiu vodnej pary v
membrana narocnych podmienkach

Spotreba energie Typicky 2.2 W

18 W QC. PIne nabité za 3 hodiny
UHF/ 4G RTK Rover bez kamery:
az16,5h

Vizualne vytyCovanie/vizualne
meranie: az 9,5 h

UHF RTK zakladna: az 10 h
Staticky zaznam: az 22 h

Rychle nabijanie

Prevadzkova doba s
internou batériou (7)

Externy napajaci vstup 5V/2A

Hardvér
® 133 x 87 mm (P 5.24 x 3.43 in)
750 g (1.65 Ib)
4 LED
2 tlacidla

Bezkalibrovacia IMU pre
kompenzaciu naklonu polu.
Odolné voéi magnetickému ruseniu.

Pixely senzora Dual-camera, global shutter with

2 MP &5 MP

75°

Snimkova frekvencia videa 25 fps

Snimanie skupiny Metdda: video fotogrametria. Frekvencia:

Velkost (H x V)
Vaha
Predny panel

Snimac naklonu

Zorné pole

obrazkov typicky 2 Hz, az do 25 Hz. Maximalny ¢as
snimania: 60 s s velkostou skupiny
snimok priblizne 60 MB.

Funkcie Softvér LandStar, podpora vizualnej

navigacie, vizualneho vyty€ovania,
Spojenie
NFC na parovanie

Bezdrétové pripojenie

Wi-Fi 802.11 b/g/n/ac, 5.8 GHz
& 2.4 GHz, rezim pristupu
Bluetooth® va4.2
spatne kompatibilny
Vstupy 1 x USB Typ-C port (externé napajanie,

stahovanie udajov, aktualizacia firmvéru)
1 x UHF Port (TNC samica)

Vstavané UHF radio Standardny interny Tx/Rx:
410 - 470 MHz
Vysielaci vykon: 0.5 W, 1 W
Protokol: CHC, Transparentny,
TT450, Satel
Miera prepojenia: 9 600 bps to 19 200 bps
Rozsah: typicky3 km, az do
8 km v optimalnych podmienkach
Formaty udajov
RTCM 2.x, RTCM 3.x, CMR input / output
HCN, RINEX 2.11, 3.02
NMEA 0183 output
NTRIP Client, NTRIP Caster

Ukladanie dat 8 GB vysokorychlostna pamat

Dodrziavanie zakonov a predpisov

Medzinarodné Standardy Kalibracia antény IGS, NGS

Kalibracia antény, IEC 62133-

2:2017+A1, IEC 62368-1:2014,
Manual OSN, oddiel 38.3,
1C:32467-A2045

Y CeFC

(1) V sulade s normami, ale v zavislosti od dostupnosti definicie komerénej sluzby BDS ICD, GLONASS,
Galileo, QZSS a IRNSS. GLONASS L3, Galileo E6, Galileo E6 High Accuracy Service (HAS), BDS B2b a
SBAS L5 budu poskytované prostrednictvom buducej aktualizacie firmvéru.(2) Presnost a spolahlivost sa
uréuju pod holym nebom, bez viaccestného $irenia, s optimalnou geometriou GNSS a atmosférickymi
podmienkami. Vykonnost predpoklada minimalne 5 satelitov, dodrziavanie odportic¢anych véeobecnych
postupov GPS. Presnost PPP zavisi od regionu, prostredia a ¢asu konvergencie. Vysoko presna statika
vyzaduje miniméalne 24 hodin dlhodobého pozorovania a presné efemeridy.(3) Technolégia VPT™ (Virtual
Pole Tip) od CHCNAV zaistuje presné zarovnanie virtudlneho hrotu ty¢e s c&ervenym bodom
predstavujucim vytyCovacie miesto v softvéri LandStar v ramci prijatelnych chybovych rozpati.(4)
Kompatibilné s 10 Hz, ktoré budu zabezpecené prostrednictvom buducej aktualizacie firmvéru.(5) Typické
pozorované hodnoty.(6) Odolné vodi striekajucej vode, vode a prachu a boli testované v kontrolovanych
laboratérnych podmienkach s krytim IP68 podla normy IEC 60529.(7) Nabijatelnd a vstavana litiova
batéria 7,2 V / 4900 mAh. Vydrz batérie zavisi od prevadzkovej teploty.(8) Funkciu 3D modelovania je
mozné aktivovat pomocou funkéného kédu.
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