CHCNAV GERASO o

APACHE 6

VIACLUCOVY BATYMETRICKY PRIESKUM USV

Geospatial




Highlights

APACHE 6 USV je integrované rieSenie pre 3D
batymetrické prieskumy, urcovanie polohy

podvodnych objektov, vystavbu na mori, podvodnu

archeoldgiu a zachranu vrakov. Je postaveny s

trojitym trupom a optimalizovany pre sériu

viacliucovych echolot Norbit™, takze poskytuje
stabilnd a presnu prevadzku v narocnych morskych
prostrediach. Plne autonémny reZzim prieskumu,
pohanany technolégiou absolutne priamociarej
Ciary CHCNAYV, zabezpecuje, Zze USV presne sleduje
vopred urcCenu trasu, a to aj v silnych pradoch.

Klu¢ové parametre

@ % ) @

Trup z uhlikovych vlakien: Modulérny trojdielny dizajn: Inteligentny rotacny Integrovany spustac SVP:

Lahky a odolny Jednoducha preprava pohon: Vynikajica RieSenie typu vietko v jednom
manévrovatelnost

Lahka konstrukcia z uhlikovych vlakien

——Trupz uhlikovych vidkien s hmotnostou
15 kg poskytuje pevnost, stabilitu a
jednoduchu manipulaciu.

Odnimatelny trojdielny dizajn Automaticky spustac SVP

ANYNIHD

Navrhnuté pre jednoduchu prepravu a spolahlivy vykon v Integrovany SVP umoznuje vykonavanie viaclucovych
narocnych podmienkach blizko pobrezia. prieskumov v ramci jedného a bezproblémového
nasadenia.



» RotacCny pohon z titanove; » Kompatibilné so Sirokou skalou
Zliatiny Senzorov

Polomer otacania uz od 2 metrov umoznuje agilnejSie Viaclu€ové echoloty, 3D laserové skenery, merace
riadenie a efektivnejSiu prevadzku v Uzkych vodnych kvality vody, boc¢né sonary a dalSie prieskumné
cestach. pristroje.

» Softvér EasySail pre Android- vSetko v jednom

* Integrovany displej,
ovladanie a zber
udajov zjednodusuju
prevadzku - nie je
potrebny Ziadny
externy notebook.

* Dialkovy ovladac so 4G
a radiovym spojenim
pre streamovanie videa
a dat v realnom case.

Batymetricky prieskum Detekcia a mapovanie Identifikacia podvodnej Monitorovanie kvality vody
vrakov lodi topografie



Specifikacie

» Hardvér » Softvér
Rozmverytrupu Bez plavakov: 1670 mm x 610 mm x 510 mm Pldnovanie trasy a autondmna
(DxSxV) S plavakmi: 1670 mm x 1000 mm x 510 mm navigacia. Statistiky celkového

Pevné, modulové uhlikové vidkno ¢ i J i

Material poctu .najazdenylch ”kllometrgv,
pripomienka zostavajuceho poctu
Vaha najazdenych kilometrov,
o i 15 kg zobrazenie videa z viacerych
bez prisiroja a batérie, uhlov a online mapy. Ovladanie
Maximalna zataz 60 kg EasysSail parametrov trupu, fyzické a

Dizajn trupu

Odnimatelna trojtrupa lod

Interna dvojitd anténa GNSS

GNSS

Odolnost’ 1P66

Tah 7.5 cm ( nenaloZeny)

Kontrolka Dvojfarebny (pozitny a diferencialny

signal)

Vzdialenost'a dosah _ 4190\ 140

prekazok 0.2-40 m (H: 112°, V: 14°)

» Pohon

Typ vrtule Bezkartacovy jednosmerny prud

Ovladanie smeru
otacania

Podporuje rezim differencialneho aj
servo riadenia

Vykon motora

800 W

Maximalna rychlost’

7200 + 5% RPM

InStalacia motora

Pripojitelny

Kapacita batérie

32.4V,23.1 Ah

VydrZ batérie

6 h @2 m/s (3 sady batérii, rozsiritelné)

Napdjanie

Podpora jednej/dvojitej batérie

Vymena batérie

Podporovana vymena za chodu

Cas nabijania

3h

Maximalna rychlost’

6 m/s

» Dialkové ovladanie

Rozmery (Dx§xV) 346 mm x 196.5 mm x 89.4 mm
Velkost displeja 10-palcov

Pomer rozliSenia 1920 x 1200

Vnutorna pamat’ RAM: 4 GB, Pamat: 64 GB
Vydrz batérie 5h

Komunikacna frekvencia 2.4 GHz

Periférne rozhranie

USB, Nano SIM, TF karta(az do128 GB),
Typ-C

» Spojenie

Datova komunikacia

Standardné 4G a dialkové ovladanie

Dosah ovladania

1 km (dialkové); Neobmedzené (4G)

Slot pre SIM kartu

Nano SIM

Navigacny reZim

Manudalne alebo automatické ovladanie

Ukladanie dat

Lokalne (viackanalové) a dialkové

virtualne joysticky, samokontrola
systému pri zapnuti.

Zber a néasledné spracovanie
udajov. Prekrytie priebehu a
korekcia polohy. ~ Prevod
suradnic, trajektéria, hibka vody,
priebeh a zobrazenie parametrov
trupu v redlnom ¢ase. Online

aktualizacie softvéru/firmveéru.
Export cez USB/Typ-C.

» Urcovanie polohy

Satelitny systém

BDS B11/B21 /B31, GPS L1C/A/L2P(Y)/
L2C/L5, Galileo E1/E5a/E5b,
GLONASS L1/L2, QZSS L1/L2/L5

Poloha jedného bodu

Horizontalna: 1.5 m
Vertikdlna: 2.5 m

Presnost urcovania
polohy DGNSS

Horizontalna: 0.4 m + 1 ppm
Vertikalna: 0.8 m + 1 ppm

Presnost' urcovania

Horizontdlna: £8 mm + 1 ppm
Vertikdlna: £15 mm + 1 ppm

polohy RTK
Radiové protokoly

Satel 3AS, CHC™, TT450, Transparent

Presnost uréovania smeru 0.1°@ 1 m zakladia

Stabilita inercidlnej navigacie 6 °/h (presnost Utimu 1 m po 20 s)

Rychlost aktualizacie IMU 200 Hz

» D270 Single Beam Echo Sounder

Typ udajov

CHCGDpNMEASDDPT/SDDBT, original
waveform

Rozsah merania

0.1 mto 200 m

Presnost merania

+0.01m+0.1% xD
(D je hibka vody)

RozliSenie 3mm
Maximalna vzorkovacia 30 Hz
frekvena.a 200 kHz
Erekvencia

Uhol lGca 6.2°+1°

Rychlost zvuku rozsah

nastavenia

1400-1700 m/s

Integrovany vodny senzor

teploty

-55°C~+100°C, korekcia rychlosti zvuku
v redlnom case

*$pecifikacie sa mdézu zmenit bez predchadzajiceho

upozornenia.

(1) Protokol CHCGD a CHC je vo formate CHCNAV.
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