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» Highlights

APACHE 4 Pro je vSestranné bezpilotné povrchové
plavidlo navrhnuté tak, aby spifialo Sirokd $kalu
potrieb hydrologického prieskumu. Je kompatibilné
s rbéznymi beznymi akustickymi Dopplerovymi
prudovymi profilatormi (ADCP) a bezproblémovo sa
integruje s viacluCovym ozvucnym CHCNAV HQ-400
(MBES) pre detailné batymetrické prieskumy.

» Ochrana na kazdu misiu

® = @ S

Lah3ie a silnejSie Inteligentna prevencia Precizne hibkové Multifunkéné moznosti:
materialy proti zamotaniu meranie Hlbka a prietok

VALY 4

» Silny trup odolny voci koliziam

30%

Hmotnost trupu zredukovana o 30%

Vysoka pevnost

Vysokomodulové materialy
Jednodielna konStrukcia trupu s vysokou
hustotou sietovaného krytu s malymi otvormi

60% »

Pevnost 10 MPa:
O 60 % lepSia odolnost voci
narazu

» Hybridna technoldgia premeny tlaku vody a technolégia
samokontroly zamotania v realnom case
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Navrhnuta dynamika pre o 70 % niZSie zamotanie v Proaktivny alarm proti zamotaniu pre dlhu Zivotnost motora
narocnych prostrediach



» Viacnasobné pouzitie a kompatibilita s roznymi zariadeniami
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Volitelny viacli€ovy echolot a automatické spustacie supravy SVP.

Adaptivna technoldgia priameho prietoku vody, kompatibilna s beznymi ADCP
pre Siroku Skalu scenarov merania.

» Adaptivne meranie zaistuje presny zber tidajov v
zloZitych prostrediach.

&@;’ Vysoko citlivé, rusivé prevodniky s adaptivnym ladenim parametrov pre zlozité prieskumné scenare.
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/"1 RozliSenie merania 3 mm

@ 10 cm slepa zéna
Vycistenie signalu od Sumu o +6 dB

» EasySail: Univerzalny softvér pre Android na
batymetrické a hydrologické merania

Pre efektivnu prevadzku nie je potrebny Ziadny dalSi pocitat
Integrovany viacli€ovy zobrazovaci, riadiaci a akvizi¢ny
systém s prekrytim skenovanych Udajov na satelitnych
snimkach. Automatické nastavenie parametrov pre
zabezpecenie optimalneho pokrytia.

Vylep3ené hydrologické funkcie

Podporuje prekrytie satelitnej mapy s vektorovymi
diagramami rychlosti prddenia, prehravanie a nasledné
spracovanie udajov a synchronizaciu Udajov jednym
kliknutim.

Meranie vodnych zdrojov Hydrologické meranie Bagrovanie kanala Zachrana v nudzi



Specifikacie

» physical » Softvér
Velkost trupu (Dx3xV) 1200 mm x 750 mm x 400 mm Planovanie trasy a autonomna
Material Pevné, modulové uhlikové VIakno navigacia. Statistika celkového
poftu najazdenych kilometrov,
pripomienka zostdvajlceho poctu
Process HPT jednodielna konstrukcia kilometrov, zobrazenie videa z
p 36K viacerych uhlov a online mapy.
Vaha (s nastrojmia batériou) 0 kg Ovlédgnie parametrov trugl).:,
Maximalna zataz g fyzické a virtudlne joysticky,
Odolnost vo&i vindm vetru 3. trover vetra a 2. Groven vin samokontrola systéemu pri
Dizain trubu ] o ) zapnuti. Prekrytie priebehu a
J P Trojtrupa lod EasySail korekcia polohy. Prevod

Vodotesnost’

P67
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Kamera

360° Sirokouhlé video

Montazny otvor ADCP

240 mm

Kompatibilita s ADCP

Kompatibilny s RiverStar, M9, RiverPro,

RiverRay, RioGrande a iné ADCP

Dostupné pristroje

ADCP,

echolotom, bocny skenovaci

integrovany viaclt€ovy

sonar,

Vzdialenost a dosah

monitor kvality vody, odberove vedro
0.2-40 m (H: 112°, V: 14°)

prekazok

» Pohon

Typ pohonu

Bezkartacovy jednosmerny prud

Ovladanie smeru

Stacanie bez kormidlového motora

Vykon motora

800 W

Maximalna rychlost’

7200 + 5 % ot./min.

Instalacia motora

Pripojitelny

Kapacita batérie

32,4V, 23,1 Ah

VydrZ batérie

9,8 h pri 1,5 m/s (1 sada, rozsiritelnd)

stradnic, trajektéria, hibka vody,
priebeh a zobrazenie parametrov
trupu v redlnom ¢ase. Online
aktualizacie softvéru/firmvéru.
Export cez USB/Type-C.

ReZim jedného lGca: Zber udajov
a nasledné spracovanie.
Hydrologicky rezim: Vystup
vysledkov prietokového testu.
ReZim viacerych luc¢ov: Uprava

parametrov v redtnom ¢ase.

»Urcovanie polohy

Satelitny systém

BDS B11/B2I /B3I, GPS L1C/A/L2P(Y)/
L2C/L5, Galileo E1/E5a/E5b,
GLONASS L1/L2, QZSS L1/L2/L5

Poloha jedného bodu

Horizontalna: 1.5 m
Vertikalna: 2.5 m

Presnost urcovania
polohy DGNSS

Horizontalna: 0.4 m + 1 ppm
Vertikalna: 0.8 m + 1 ppm

Presnost urcovania
polohy RTK

Horizontalna: £8 mm + 1 ppm
Vertikalna: £15 mm + 1 ppm

Radiové protokoly

Satel 3AS, CHC™, TT450, Transparent

Presnost uréovania smeru 0.1°@ 1 m zakladria

Stabilita inercidlnej navigacie 6 °/ h (presnost Gtlmu 1 m po 20 s)

Rychlost aktualizacie IMU 200 Hz

» D270 Single Beam Echo Sounder

Napajanie

Podpora jednej/dvojitej batérie

Vymena batérie

Podpora vymeny za chodu

Cas nabijania

3h

Maximalna rychlost

6,5 m/s

» Dialkové ovladanie

Rozmery (DxSxV) 346 mm x 196.5 mm x 89.4 mm
Velkost'displeja 10-palcov

Pomer rozliSenia 1920 x 1200

Vnutorna pamat’ RAM: 4 GB, Pamat: 64 GB
Vydrz batérie 5h

Komunikaéna frekvencia 2.4 GHz

Periférne rozhranie

USB, Nano SIM, TF karta(az do 128 GB),
Typ-C

» Spojenie

Datova komunikacia

Standardné 4G a dialkové ovladdanie

Dosah ovladania

1 km (dialkové); Neobmedzené (4G)

Slot pre SIM kartu

Nano SIM

Rezervované rozhranie

2x porty RJ45, 2x sériové porty RS232

Navigacny rezim

Manualne/ automatické ovladanie

Ukladanie dat

Lokalne (viackanalové) a dialkové

Typ Gdajov

CHCGD, NMEASDDPT/SDDBT, original

waveforin

R } ; 0.1 5200

Presnost +0,01 m +0,1 % x D (D je hibka vody)
RozliSenie 3mm

Maximalna vzorkovacia 30 Hz

frekvencia

Frekvencia 200 kHz

Uhol lica 6,2° £ 1°

RycCnIost ZvUuKu- rozsan

Integrovany snimac

1400-1T700 m/s
-55°C~+100°C, korekcia rychlosti zvuku

teploty vody

v realnom cCase

*$pecifikacie sa mdZu zmenit bez predchadzajiiceho

upozornenia.

(1) Protokol CHCGD a CHC je vo formate CHCNAV.
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