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CHCNAV RS7

Geospatial
Rucny 3D LiDAR skener v realnom Case

Spojenie INS + SLAM pre spolahlivé mapovanie




» Highlights

RS7 je vysoko vykonny ru¢ny LiDAR SLAM skener od spolo¢nosti CHCNAV
pre pouzitie v budovach a interiéroch. Vdaka kombinacii vysoko presnych
INS a SLAM, IMU s nestabilitou skreslenia lepSou ako 0,5°/h zaistuje stabilné
sledovanie pohybu v prostrediach s nedostatkom funkcii. Vdaka LiDARu s
rychlostou 1,15 miliéna bodov/s, ultrasirokym zornym polom

360° x 189°, HD zobrazovaniu, 3D Gaussovmu rozptylu a pracovnym
postupom typu zariadenie-do-cloudu umozniuje RS7 efektivny a efektivny
3D zber udajov.

» Hlavné funkcie
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Roz3iritelny dizajn s otvorenym

hardvérovym rozhranim a SDK

HD zobrazovaci systém
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Duélne 12 MP HD kamery
pre ostrejSie snimky v
slabych svetelnych
podmienkach

+ Vdaka vysoko presnej IMU s nestabilitou odchylky
0,5°/h dokaze RS7 presne sledovat pohyb v
prostrediach s nedostato¢nym poctom funkcif,
ako st chodby a viacturoviové schodiska.

+ Jeho silny inercidlny vykon zaistuje stabilné a
komplexné SLAM vysledky aj tam, kde su
geometrické prvky obmedzené.




Vysokorychlostné skenovanie a ultrasiroky zorny uhol pre kompletné
> pokrytie

RS7 je vybaveny skenerom LIDAR novej generacie s vdaka ultrasirokouhlej zornej ploche 360° x 189°
rychlostou snimania az 1,15 miliona bodov za sekundu, zachytava stropy a rohy bez manualneho nastavovania

ktory zachytava jemné objekty a povrchové textiry s yhla, ¢im dosahuje kompletné a presné skenovanie.
vysokou presnostou.

» HD farbenie a vykreslovanie reality na Grovni pixelov

+ Duadlne 12 MP HD kamery s technolégiou Sony binning poskytuju
ostrejSi obraz v podmienkach so slabym osvetlenim.

+ Engine CHCNAV HPGS 2.0 generuje 3D Gaussove Splatting modely pre
rekonstrukciu v realnych farbach, ktoré kombinuju vizualny realizmus
s presnymi geometrickymi detailmi.

RS7 sa vyznacuje rozsiritelnym dizajnom s Vdaka integracii s CHCNAV CoCloud poskytuje RS7 jednotny
otvorenym hardvérovym rozhranim a podporou pracovny postup medzi zariadenim a cloudom. Udaje z
SDK. terénu sa nahravaju jedinym kliknutim a spracovanie

prebieha automaticky. Bodové mracna, sietové modely a
vysledky 3D Gaussovho Splattingu su pripravené na
pouZitie.

» Moiné pouiitia

Architektonické meranie Interiérovy dizajn a Verejné zabezpecenie a Kultdrny cestovny ruch
rekonStrukcia forenzné vySetrovanie a ochrana kultdrneho
dedicstva



SPECIFIKACIE

» VSeobecny vykon systému

Absolatna presnost’

H: <3 cm RMS ™

V:<3cmRMS ™"
Relativna presnost’ <1cm®@
Opakovatelnost <2ecm®@

ReZim napdjania

Batéria integrovana v rukovati

Kapacita batérie

47.5 Wh

Prevadzkovy Eas z jednej batérie 150 minut®

16W

Spotrebaenergie

Ukladanie da

Hmotnost'(s rukovatou batérie)

512 GB
1200 g

Prevadzkova teplota

-20°Cdo +50°C

Krytie proti vniknutiu

IP64 “ (podla IEC 60529)

» Laserovy skener

Klasifikacia skenera

Class 1 Eye Safe

Dosah

40 m @10% Reflektivita

Kanal

64

Max. efektivna rychlost' merania Single Return: 576 000 pts/sec

Dual Return: 1152 000 pts/sec

360° x 189°

Zorné pole
VInova dizka

905 nm

» Systém urcovania polohy a orientacie

GPS: L1,L2,L5

GNSS systém GLONASS: L1,L2
BEIDOU: B1,B2,B3
GALILEO: E1,E5a,E5b

Frekvencia aktualizacie IMU 500 Hz

Nestabilita nulového posunu

gyroskopu 0.5°/hr

Nahodny pohyb gyroskopu 0.01°/vhr

Nestabilita nulového posunu 10 ug

akcelerometra

Nahodny pohyb akcelerometra
» Kamera

0.017 m/s/vhr

Pocet kamier 2

RozliSenie 48 MP

Velkost senzoru 1/2 palca

FOV 340°(H) x 360°(V)

» Spojenie
. 2.4GHz & 5GHz
Wi-Fi IEEE 802.11n/ac (U-NII-1/3)
Bluetooth V5.3 (BR+EDR+BLE)
Porty 1 x USB V3.0 Port typu C (stahovanie

dat) s montaznym zavitom 1/4”

» Volitelny softvér

Riadenie zberu Gdajov, zobrazenie
mracna bodov v redlnom Case atd.

SmartGo software

Spracovanie POS, Uprava a zdokonalenie,

Inteligentny softvér
na spracovanie CoPre

generovanie mracna bodov, 3D

modelovanie. Podporuje farebné mrac¢na

_3Dsietové | . 3D
CoProcess 2025
Gauss Splattingu (3DGS).

Spracovanie mra¢na bodov pomocou
vstavanych CAD nastrojov

*VSetky Specifikacie sa méZu zmenit bez predchadzajiceho upozornenia.

(1) Podla testovacich podmienok CHCNAV. Presnost’ a spolahlivost’ st stanovené pod
volnou oblohou, bez viaccestného Sirenia, s optimalnou geometriou GNSS a
atmosférickymi podmienkami. Vykon predpokladd minimalne 5 satelitov,
dodrZiavanie odporucanych vieobecnych postupov GPS.

(2) Merané v laboratérnych podmienkach; skutocny vykon sa méZze lisit.

(3) Testované a ziskané v Standardnom laboratérnom prostredi pri teplote 25 °C.

(4) Odolné voci striekajicej vode, vode a prachu a testované v kontrolovanych
laboratérnych podmienkach s krytim 1P64 podia normy IEC 60529.
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